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Contraportada
El Método Arcón, es un sistema altamente efectivo, de formación e intervención para Equipos Caninos de Búsqueda, destinados a la localización de personas sepultadas por cualquier elemento o causa como puedan ser terremotos, avalanchas, huracanes,El presente documento ha  sido  el  resultado  del  trabajo  de un grupo docentes e investigadores y especialmente  del  creador  de  las técnicas Arcon, Jaime Parejo Garcia los  que  con  gran  dedicación,  han  pretendido cumplir el noble empeño de actualizar  a Cuerpos de Bomberos,  Policías, Especialistas de la Defensa Civil y Ejércitos asi como a estudiantes, docentes y otros especialistas vinculadas con la tematica de los perros de rescate vinculados al salvamento de personas.
Resumen
Los terremotos siempre han asustado y destruido al hombre y ciudades. Actualmente nos siguen aterrando y sabemos que no cesarán de amenazarnos, tanto más peligrosamente, cuanto más desprevenidos nos encontremos.Actualmente un gran número de países han  adoptado  la utilización de perros de salvamento formados por las técnicas Arcón en la presentación de grandes terremotos que anualmente  azotan a la humanidad.El Método  Arcón, es un sistema altamente efectivo, de formación e intervención para Equipos Caninos  de Búsqueda, destinados a la localización de personas sepultadas por cualquier elemento o causa como puedan ser terremotos, avalanchas, huracanesEste  Método está cimentado fundamentalmente sobre el conjunto de siete innovadoras técnicas conductuales, las cuales se complementan e inciden con gran eficacia sobre tres parámetros fundamentales e interrelacionados en la operación de búsqueda: autonomía, motivación y concentración Esta revolucionaria  y trascendente innovación científica, reconocida como un gran avance para la humanidad, ha enriquecido y ampliado especialmente el campo del aprendizaje y conducta animal, implicado paralelamente, desde hace varios años, el rescate y salvamento de personas sepultadas en diversos países El presente documentoha sido el resultado del trabajo de un grupo docentes e investigadores y especialmente  del creador de las técnicas Arcon,Jaime Parejo Garcialos  que  con  gran dedicación, han pretendido cumplir el noble empeño de actualizar a Cuerpos de Bomberos, Policías, Especialistas de la Defensa Civil y Ejércitos asi como a estudiantes, docentes y otros especialistas vinculadas con la  tematica  de  los perros de rescate vinculados al salvamento de personas.
Introducción
A lo largo de toda su historia la naturaleza no ha cesado de recordar al hombre su poder destructor. Erupciones volcánicas, huracanes,  incendios  de  bosques, sismos, maremotos: la aparición de cataclismos  naturales se pierde en la  noche  de los tiempos. Pero siguen formando parte de los datos de nuestra existencia, y ningún proceso previsible de la ciencia será capaz de protegernos eficazmente de ellos en el futuro. Se trata de adoptar medidas que limiten, ya que es imposible suprimirlos, los efectos más calamitosos de esos fenómenos. Esas medidas son conocidas, han permitido ya construir ciudades, aldeas,  infraestructuras  y viviendas que ofrecen mayores garantías de seguridad.
Todos los días la Tierra tiembla suavemente en distintas partes el mundo. Las sacudidas violentas, son menos frecuentes y suelen ser más destructoras que las inundaciones o los ciclones. Los sismos son particularmente temibles porque  surgen sin avisar desencadenando un desastre en menos de un minuto y sus efectos son difíciles de prever. Los de los fondos marinos provocan ondas de choque que a su vez generan los tsunamis, esas olas mortíferas que recorren grandes distancias.
Si bien es cierto que las pérdidas de un terremoto solo pueden reducirse en forma importante mediante la aplicación de códigos de edificación adecuados, disposiciones de edificación y programas comunales destinados a intensificar la preparación en caso de desastres; también es verdad que un individuo puede disminuir los peligros a que están expuestos él y su familia; aprendiendo qué debe hacer en caso de un terremoto.
Los científicos de los países en los cuales las investigaciones sismológicas están más avanzadas confían que dentro de unos años será posible  prevenir  los grandes terremotos. Esta posibilidad podía expresarse en un desastre multiplicado si no es precedida por una educación de la población que  de  manera serena  realiza una acción colectiva y planificada previniendo y eliminando el riesgo de pánico y desorden.
En los terremotos ocurridos en Colombia, Turquía y Taiwán se  demostró  la  eficacia del empleo de los perros de salvamento formados por las técnicas Arcón cuyo creador fue el especialista Jaime Parejo García ya que los perros fueron capaces de rescatar con vida a victimas que los demás equipos de rescate internacionales daban por perdidos. El Método Arcón, es un sistema altamente efectivo, de formación e intervención para Equipos Caninos de Búsqueda, destinados a la localización de personas sepultadas (por cualquier elemento o  causa como puedan ser terremotos, explosiones, avalanchas, huracanes…), explosivos, narcóticos, especies animales protegidasEste Método está cimentado fundamentalmente sobre el conjunto de siete innovadoras técnicas conductuales, las cuales se complementan e inciden con gran eficacia sobre tres parámetros fundamentales e interrelacionados en la operación de búsqueda: autonomía, motivación y concentración.
Características de los sismos
Sismos
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Daños causados por sismos de altos grados.
Los terremotos siempre han asustado y destruido al hombre y ciudades. Actualmente nos siguen aterrando y sabemos que no cesarán de amenazarnos, tanto más peligrosamente, cuanto más desprevenidos nos  encuentre.
Sismos ocurridos en diferentes regiones del  mundo
· Kobe (Japón) el sismo de magnitud 6,9 en la escala de Richter que azotó esta ciudad el 17 de enero de 1995 con prejuicios cifrados en 140  mil millones de dólares. Su epicentro situado a 20 km al centro de la ciudad, destruyó 200 mil viviendas, provocó 600 incendios, paralizó las actividades de los puertos y autopista dejando 6 mil muertos y 34 mil  heridos.
· Northridge (Estados Unidos) el 17 de eneros de 1994 un sismo de magnitud de 6,8 devastó el barrio de Nort bridge en los alrededores de Los Ángeles. Hubo 3 millones de damnificados y con daños estimados de 40 mil millones de dólares y con consecuencias humanas de 50 mil personas sin techos, 15 mil heridos pero solo 61 muertos.
· En Armenia el sismo de magnitud de 6,9 el 7 de diciembre de  1988  destruyó construcciones antiguas y edificios más sólidos de hormigón dejando 25 mil muertos y gastos de reconstrucción que  ascendieron a  los 16 mil millones de dólares.
· Ciudad México el sismo que sacudió a México el 19 de septiembre de 1985 con una escala de 8,1 destruyó 400 edificios administrativos y residenciales dejando entre 5 mil y 10 mil muertos y con pérdidas sobre los 5 mil millones de dólares.
· Tangshan (China) el sismo de magnitud de 7,8 en la  noche del 28 de julio  de 1976 devastó el centro industrial y minero de esta ciudad dejando un  saldo de 240 mil muertos y unos 800 mil heridos y se necesitaron 10 años para reconstruir la ciudad.
Definición y características de un sismo
El sismo es un repentino movimiento o vibración de una parte de la  corteza terrestre causada por la acción de cientos de fuerzas presentes en la tierra por donde las ondas sísmicas parten y se  propagan.
Cuando estas ondas nos alcanzan y las sentimos como una serie de vibraciones comúnmente denominamos como sacudida de la Tierra pero más estrictamente es un movimiento sísmico.
Según los expertos los temblores son movimientos de poca intensidad que producen poco o ningún daño en las construcciones. En cambio los terremotos por liberar mayor cantidad de energía ocasionan desde grandes a totales daños en las instalaciones y en humanos; además de variaciones en la morfología terrestre del área afectada.
Origen de los movimientos sísmicos
Según investigaciones modernas existen 4 procesos que causan  sismicidad.
a) Por movimiento de las placas tectónicas.
b) Por acción volcánica.
c) Por rupturas local de la corteza terrestre.
d) Por un hecho humano.
Sismos por movimiento de las placas tectónicas.
Las placas tectónicas son grandes segmentos que componen la litosfera incluyen tanto material continental como fondo oceánico, flotan sobre una placa que se encuentra en estado fluido y altas temperaturas bajo el nombre de Atenósfera. Todos estos desplazamientos son los que provocan los sismos debido a  que sucede una brusca liberación de energía que se manifiesta principalmente en los bordes de las placas.
Las placas tienen diferentes direcciones de desplazamientos.
· De divergencia: cuando tienden a separarse a partir de una línea de  debilidad de la corteza.
· De convergencia: es cuando se mueven generalmente en direcciones opuestas lo cual generan una línea de choque.
· De contacto lateral: en el que las placas tiene contactos  tangenciales.
De acuerdo a esto se pueden distinguir tres tipos de placas que son las siguientes:
 Placas
tectónicas
continentales:
están
compuestas
por
la
litosfera continental.
 Placas tectónicas oceánicas: se componen por la litosfera oceánica como por ejemplo la subplaca Cocos.
 Placas tectónicas mixtas: están compuestas por ambas litosferas como por ejemplo la subplacas del Caribe
Sismos por acción volcánica.
Recordemos que todo volcán tiene una chimenea generalmente obstruida por los materiales de la erupción anterior pero es el camino que recorre el material incandescente por el interior de la tierra para salir al exterior de  la  abertura  superior llamada cráter. Antes de entrar a una fase eruptiva en el macizo volcánico se produce un aumento de la  temperatura del magma, lo que ejerce una presión  en energía y al liberarse provoca sismos, de poca intensidad y afectan un área pequeña.
Sismos por la ruptura local de la corteza terrestre.
Son provocadas debido al traslado de materiales de un lugar a otro por procesos  de erosión en la superficie del planeta. En los lugares originales de las rocas la menor cantidad de estas al cabo de un tiempo ejercen una presión hacia abajo en tanto que en aquellos lugares donde la erosión deposita las rocas la presión va en aumento generando un estado de tensión interno hasta que llega el momento que   la  energía acumulada es tal que en los planos de fallas se rompen bruscamente   los estratos liberando la energía acumulada originando el  sismo.
Sismo por un hecho humano
Son sismos artificiales ya que son provocados por el hombre debido a que son productos de explosiones superficiales o subterráneas que  se  realizan  con distintos fin.
Escala de Richter.
La escala de magnitud Richter mide el sismo por su tamaño tomando en cuenta la energía liberada. Esta escala fue ideada por el japonés Wadati en 1931, sin embargo el norteamericano Charles Richter la desarrolló en el  Estado  de California, de ahí que conserve su apellido, la misma mide la energía liberada por los movimientos telúricos. Un movimiento de magnitud 2 es el menor que sienten  los seres humanos y el mayor que se ha registrado ha sido de magnitud 8,9. La escala no tiene límites superiores pero son limitaciones físicas impuestas por las características de la corteza terrestre, es altamente improbable que pueda producirse un terremoto de magnitud superior a los 9.  Según  los  expertos  un sismo de magnitud igual a 5,2 equivale a una explosión de 20 mil toneladas  de TNT, que es la energía desarrollada por una bomba atómica como las lanzadas en Hiroshima y Nagasaki.
Análisis de los sismos.
En un gran sismo se pueden distinguir tres fases:
· Temblores premonitorios: Algunos sismólogos lo consideran el comienzo de una liberación de energía acumulada que se desata por etapas hasta llegar  a una mayor lo que se descarga casi todas las fuerzas estaban en tensión, cuando esto se presenta generalmente no lo sentimos y solo lo registran en los instrumentos.
· Movimiento vibracional: Es cuando se interrumpe los movimientos vibracionales sorpresivamente, y estadísticamente no dura más de un  minuto. Se ha evidenciado que los terremotos de corta duración son violentos mientras que los más prolongados de 45 a 50 segundos  son menos fuertes. El 3 de octubre de 1964 en Lima se produjo un terremoto  que duro 90 segundos ocurriendo lo mismo el 23 de noviembre de 1977 en San Juan, Argentina siendo estas las únicas acepciones  confirmadas.
· Réplicas: Posterior a un gran evento sísmico se realiza un ajuste lento de la tierra a una nueva posición de equilibrio después de una gran dislocación. También es  famoso los  intensas y prolongada replicas   como las   sentidas en Japón posterior al sismo del 16 de julio de  1994.  Los  expertos denominan a estos inusitados fenómenos  los  enjambres de los sacudidos  ya que pueden causar daños en muchas edificaciones ya vencidas por el terremoto.
Predicción sísmica.
En los últimos años es que se han expuesto en forma más esperanzadas acerca   de resolver los problemas por mucho tiempo considerando como imposible por  algún método que fuese significativa importancia.
Esto es predecir la localidad, el tiempo y la magnitud del sismo. Según los sismólogos hay que recorrer un largo sendero antes de alcanzar este objetivo aunque por las recientes actividades desarrolladas en el campo tanto por los gobiernos como por la UNESCO se prevé un mayor avance en la  rama.
En la actualidad existen diferentes investigaciones en distintos países  que  aseguran la posibilidad en un futuro no muy lejano de pronosticar su  ocurrencia.
Según la bibliografía consultada los científicos realizaron importantes estudios en las modificaciones de la conductibilidad eléctrica de las rocas como un elemento importante en la predicción de terremotos.
Los científicos japoneses han señalado que la concentración de radon (gas radioactivo) en las aguas subterránea pudiera estas relacionadas con un terremoto que se produjo a unos 25 km de distancia del lugar de la observación. También constituye una importante señal un aumento de la concentración de este gas en    los pozos. Algunos especialistas han expresado que hay ciertas características especiales del comportamiento de los animales ante un  terremoto.
Ante de un terremoto el comportamiento de los animales consiste esencialmente  en una mayor inquietud que algunos de ellos llegan a un estado de inhibición. Hay ciertas evidencias que cuando más intensas sea la reacción de  los  animales mayor será la magnitud del terremoto.
Antes  que ocurra un terremoto
1. Como ciudadano.
a) En las regiones donde es posible que ocurran terremotos  dañinos,  apoye el establecimiento de códigos de identificación; locales seguros  con inspección eficaz y un cumplimiento estricto. (la ingeniería moderna puede crear estructuras que resisten los temblores mucho mejor que los antiguos edificios de mampostería). Si en su localidad no existen tales reglamentaciones o códigos, usted debe ayudar a que se  establezcan.
b) Apoye los programas de construcción de escuelas que  prevén  el refuerzo de los edificios escolares viejos y faltos de resistencia, o que contemplan el reemplazo de los mismos por estructuras resistentes a los temblores en terrenos en que es razonable presumir que no se  producirán fallas durante temblores violentos.
c) Apoye los refuerzos de su localidad para el reemplazo de edificios viejos  y faltos de resistencia y para asegurar que los objetos flojos en los exteriores de los edificios (como, por ejemplo, cornisas) sean secados o asegurados debidamente.
d) Organice y apoye programas de preparativos para el caso de futuros temblores (las escuelas y organizaciones cívicas podrían prestar un servicio muy beneficioso en la comunidad mediante la realización de simulacros de temblores y clases de4 instrucción para preparar los ciudadanos para el caso en que ocurriera un terremoto)
e) Apoye la investigación para lograr un mayor conocimiento acerca del problema de los temblores y para suministrar la información necesaria para planear sensatamente la ubicación, el diseño y la construcción de estructuras hechas por el hombre.
2. Como propietario o inquilino.
a) Inspeccione los posibles riesgos de su casa en caso de temblores. Atornille al suelo o asegúrese mediante soportes los  calentadores  y otros artefactos de gas pues la rotura de un cano o de una conexión de gas puede originar incendios. Utilice conexiones flexibles donde sea posible. Coloque los objetitos de gran tamaño y peso elevado en los estantes inferiores. Asegúrese debidamente los estantes a las paredes. Asegúrese al suelo o con soportes los objetos altos o que tengan mayor peso en la parte superior.
b) En caso de nuevas construcciones  y obras de reparación, cumpla con  los códigos de edificación para reducir a un mínimo los riesgos en caso de temblores. Los sitios para la construcción deben elegirse y repararse para reducir los riesgos de danos en caso de temblores.
3. Como padre o jefe de familia.
a) Realice ocasionalmente en su casa simulacros de temblores para suministrar a su familia conocimientos para evitar heridas y el pánico durante un temblor.
b) Enseñe a miembros responsables de su familia como cortar la electricidad, el gas y el agua desde la lleve y  válvulas  principales.  Solicite instrucciones a las compañías  que  suministran estos  servicios en su localidad.
c) Tome las providencias para que miembros responsables de su familia reciban instrucción básica de primeros auxilios dado que los servicios médicos pueden ser insuficientes inmediatamente después de un terremoto violento. Solicite información acerca de estas clases llamando  a la Defensa Civil.
d) Tenga a mano en todo momento en la casa linterna y una radio de transmisión de pilas.
e) Mantenga al día la vacunación de todos los miembros de su  familia.
f) Mantenga conversaciones familiares en forma serena acerca de los temblores y otros posibles desastres. No cuente cosas horripilantes acerca de estos desastres.
4. Como individuo
Piense lo que debe hacer si se produce un temblor cuando usted esta en su casa; en el trabajo, una sala pública; una sala de espectáculos o un estadio; en casa de amistades; o realizando cualquier otra de sus actividades regulares. Esta preparación puede ayudarlo a actuar en forma serena y constructiva en una emergencia.
Durante el temblor
1. Mantenga la calma. Piense en las consecuencias en cualquier acción que realice. Trate de serenar y tranquilizar a los demás.
2. Si está bajo techo, tenga cuidado con la caída de revoque, ladrillos, artefactos de luz, y otros objetos. Tenga cuidado con las bibliotecas altas, vi9trinas, estantes y otros muebles que pueden correrse o caerse. Manténgase alejado de las ventanas, espejos y chimeneas. En caso0 de peligro, protéjase debajo de una mesa, escritorio o cama; en un  rincón alejado de las ventanas, o debajo de un dintel resistente.  Aliente  a  los demás a seguir su ejemplo. Generalmente lo mejor es no salir  corriendo.
3. Si está en un edificio elevado de oficinas, busque protección debajo de un escritorio. No se precipite hasta las salidas ya que las escaleras pueden estar rotas o cogestionadas de gente. La fuerza motriz para los ascensores puede interrumpirse.
4. Si está en una tienda con mucha gente, no se precipite hacia la salida pues cientos de personas pueden querer hacer lo  mismo. Si es  necesario  salir del edificio, elija la salida con el mayor cuidado posible.
5. Si esta fuera, manténgase alejado de edificios altos, paredes, postes de líneas de energía eléctrica y otros objetivos que pueden caer.  No corra   por las calles. Si es posible, diríjase a un lugar abierto, libre de riesgos. Si está en un automóvil, pare en el lugar más seguro posible, preferentemente una zona abierta.
Después del temblor
1. Vea si hay heridos en su familia y vecindario. No trate de mover a personas seriamente heridas, a menos de que estén en peligro inmediato de sufrir nuevas heridas.
2. Vea si hay incendios o peligro de incendio.
3. Camine con zapatos donde hay escombros o vidrios rotos.
4. inspeccione las condiciones de las líneas de energía y los artefactos. Si hay pérdida de gas, cierre la llave principal. Cierre la llave principal  de electricidad si la instalación eléctrica de la casa ha sido dañada. Comunique los desperfectos a la compañía que corresponda y cumpla las instrucciones de la misma. No encienda fósforos, encendedores o artefactos de llama abierta mientras no esté seguro que no hay perdida de gas. No prenda ni apague llaves eléctricas ni artefactos si sospecha que puede haber pérdida de gas. Esto origina chispas que pueden encender el gas de las cañerías rotas.
5. No toque líneas de energía caídas u objetos en contacto con cables  caídos.
6. Limpie inmediatamente el derrame de medicinas, drogas y otros materiales potenciales peligrosos.
7. Si el suministro de agua está interrumpido, puede obtenerse agua de emergencia de los calentadores, depósitos de baños, derritiendo los cubos de hielo del refrigerador, o de latas de vegetales.
8. Asegúrese que las instalaciones cloacales estén intactas antes de permitir  las descargas continuadas de agua en los inodoros.
9. No coma ni beba de recipientes abiertos próximos a vidrios rotos. Los líquidos pueden filtrarse por un pañuelo limpio o tela si existe el peligro de contaminación de vidrio.
10. Si el suministro de energía está interrumpido, inspeccione el congelador y programe las comidas con vista a consumir los alimentos que se echen a perder rápidamente.
11. Utilice las parrillas al aire libre como cocina de emergencia.
12. No emplee el teléfono excepto para llamadas de extrema emergencia. Use   la radio para obtener información acerca de los  daños.
13. Inspeccione los armarios y estanterías de almacenamiento.  Abra  las puertas de los armarios con precaución y tenga cuidado con los objetos que pueden caerse de los estantes.
14. No haga circular rumores. Estos muchas veces ocasionan mucho daño después de un desastre.
15. No corra los puntos de interés inmediatamente en especial las playas y las zonas próximas a la costa donde pueden ocurrir las marinas sísmicas. Mantenga las calles despejadas para que puedan circular los vehículos de emergencia.
Contrariamente a otros cataclismos es  difícil hacer previsión a corto  plazo sobre  los terremotos, no por falta de signos precursores, si no más bien por exceso. A menudo los sismos están precedidos por sacudidas,  modificaciones  de  los campos eléctricos y magnéticos de la tierra y del nivel de agua en los pozos, deformaciones del suelo, así como por emisiones de gas radón, de gas carbónico    y de otros gases a lo largo de las líneas de fractura, lamentablemente, esos fenómenos también se producen independientemente de toda actividad sísmica y, en el caso de sacudidas verdaderamente violentos, nunca han sido registrados todos juntos de forma coherente y precisa, a la escala debida, por una sola red de vigilancia.
Hoy día es mucho lo que sabemos sobre el origen de los sismos, pero no sucede   lo  mismo con  la cadena de acontecimientos que los precede y e4l significado de  los cientos de fenómenos precisos que podrían ser signos  precursores.
Es comprensible entonces que las autoridades y los investigadores vacilen en confiar en predicciones forzosamente aventuradas. De hecho, actualmente  la  mejor solución consiste en tener en cuenta la localización, la frecuencia y la naturaleza de accidentes anteriores y adoptar las medidas que se  impongan.
Así podrían instalarse en las regiones más expuestas redes de sismógrafos. Vinculados a sistemas capaces de tratar los datos suministrados en tiempo real –o casi - , estos dispositivos permiten calcular en pocos minutos la hora la amplitud y   el epicentro de cada sacudida sísmica y, a partir de esos datos, organizar y dirigir las operaciones de socorro.
En conclusión, hoy día sabemos predecir ciertos tipos de catástrofes naturales y sabemos también porque somos incapaces de predecir otras. Pero cabe esperar que gracias al progreso de la técnica pronto estaremos en condiciones de detectarlas a tiempo para afrontarlas.
Utilización de perros de salvamento mediante las técnicas Arcón
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Actualmente, el Método Arcón, en base a su demostrado y alto nivel de efectividad, es el sistema oficial  por  diversos  Gobiernos, progresivamente adoptado por  Unidades  Caninas de Cuerpos de Policías, Bomberos, Defensa Civil y Ejércitos de naciones   con   cierto   riesgo   de   desastres   naturales.    Este
revolucionario Método de riguroso carácter científico, ha incrementado el salvamento de vidas en el planeta, optimizando visiblemente la eficacia en los Perros   de   Búsqueda:   salvamento,   explosivos,   minas,   narcóticos,    especies animales protegidas... El creador del Método Arcón, Jaime Parejo, ha sido galardonado por tan importante avance a nivel mundial por las Naciones Unidas  con el Certificado de Distinción Sasakawa 2005.
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El perro llamado Arcón y raza Perro de Agua Español, fue el querido y extraordinario compañero canino de Jaime Parejo quien  decidió  homenajearlo e inmortalizarlo bautizando con su nombre el Método, que con demostrado nivel excepcional de efectividad, creó tras años de estudio e investigación. Expresando además, en la dedicatoria que encabeza su libro  "A mi excepcional amigo Arcón, por su constante demostración de entrega y amor".
El Método Arcón, es un sistema altamente efectivo, de formación  e intervención  para Equipos Caninos  de  Búsqueda, destinados  a  la localización de
personas sepultadas (por cualquier elemento o causa como puedan  ser  terremotos, explosiones, avalanchas, huracanes…), explosivos, narcóticos, especies animales protegidas...
Destinado oficialmente a Cuerpos de Bomberos, Policías, Defensa Civil y Ejércitos, está considerado un gran avance científico y operativo  para  la Humanidad, y ha sido fruto de 12 años de arduo estudio e investigación científica sobre Aprendizaje y Conducta del Perro de Búsqueda por Jaime Parejo, Bombero de Sevilla, creador del Sistema, que consideró ultimado en octubre de 1994 y que decidió bautizar con el mismo nombre del que  fue su compañero canino, Arcón,  con objeto de homenajearlo e inmortalizarlo, que si bien no fue el único ejemplar  con quien compartió sus investigaciones, sí con quien culminó la creación de su sistema.
Su línea de investigación científica estuvo centrada primero sobre la conducta canina en general y más adelante interviniendo sobre los elementos y circunstancias específicas de estudio, relativo a la conducta de búsqueda y detección olfativa, extrayendo datos  de la manipulación sistemática de variables   en las pruebas prácticas o ejercicios con los perros  (aunque como antes se citó,  no resultando necesario aplicar en ningún momento procedimientos de medición ni técnicas estadísticas). Efectuándose estrictamente una exigente verificación empírica, poniéndose a prueba las hipótesis bajo una rigurosa contrastación  siempre a través de la percepción (función psíquica que permite al organismo, a través de los sentidos, recibir, elaborar e interpretar la información proveniente de  su entorno) y con la suficiente diversidad y número.
El Método Arcón está cimentado fundamentalmente sobre el conjunto siete innovadoras técnicas conductuales, las cuales se complementan e inciden  con  gran eficacia sobre tres parámetros fundamentales e interrelacionados en la operación de búsqueda: autonomía, motivación y concentración
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En la aplicación de las Técnicas Arcón, se utilizan, por ejemplos, como instrumentos básicos:
· La actitud corporal del guía.
· Un metódico proceso de análisis y observación de conductas caninas y entornos de trabajo.
· Una
constante
dosificación
técnica
e
individualizada
de
los
recursos conductuales.
· Minucioso procedimiento de interrelación entre el conjunto de técnicas conductuales.
• …
El ejemplar formado con este método tiende a explotar con intensidad sus recursos físicos y psíquicos durante el proceso de búsqueda, de una forma especialmente natural, voluntaria y fructuosa.
Analizaré de forma muy básica y esquemática la incidencia  del  Método  Arcón sobre los parámetros: autonomía, motivación y concentración:
Autonomía
He constatado reiteradamente que cuando un perro  experimenta  un  mayor nivel de autonomía de trabajo, también incrementa paralelamente su grado de concentración en el mismo. Este sistema permite optimizar  este  nivel  de autonomía asociado a una sólida fijación en la conducta de  búsqueda.
El ejemplar disocia al guía sin presentar nocivas interrupciones en su línea de búsqueda, como puedan ser, esporádicos retornos hacia éste o actos corporales con objeto de visualizarlo.
Puntualizando que una participación excesiva del guía  (error  muy generalizado), ya sea verbal o física, durante la conducta canina de trabajo, generará nocivamente la consecuente expectativa de apoyo en el almacén memorístico del perro, la cual se tornará mas acusada e interferente durante la búsqueda, conforme transcurra el tiempo sin que el ejemplar haya logrado percibir  el ansiado estímulo oloroso de un posible sepultado.
Son tres, las Técnicas Arcón que de una forma conjunta, permiten mayormente  la consecución de objetivos relativos a la pretendida autonomía de  trabajo:
· Técnica de bloqueo al efecto yoyó por control retorno (de aplicación  preventiva).
· Técnica de autonomía progresiva por acción del efecto maniquí  (aplicada  en fases de formación, entrenamiento y puntualmente de  intervención).
· Técnica de restablecimiento inocuo por inserción sonora (aplicada puntualmente en fase inicial de formación).
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Guía adoptando la característica “posición maniquí” del método  Arcón  y Perro de Rescate formado mediante el citado Sistema, señalizando persona totalmente sepultada, que ha localizado con la alta eficacia, rapidez y precisión, características de ARCÓN. La “posición maniquí” forma  parte de las pautas y compleja dinámica de ejecución relativas a la técnica Arcón denominada: técnica de autonomía progresiva por acción del  “efecto maniquí”.
Motivación
La aplicación de este Sistema genera en el ejemplar un estado de impulso motivacional especialmente sólido hacia este tipo de trabajo, favoreciendo los niveles de intensidad, perseverancia y concentración  del  perro  durante  la operación de búsqueda, así como el blindaje de éste frente a posibles estímulos desviatorios.
Son cuatro las Técnicas Arcón destinadas a preservar o potenciar dicho nivel de motivación específica:
· Técnica de reforzamiento calibrado por triple control (aplicada en fases de formación y entrenamiento).
· Técnica de factible localización por compensación previa de factores contrapuestos (aplicada en fases de formación y puntualmente de  entrenamiento).
· Técnica de búsqueda encadenada por disuasión mímica del sepultado (aplicada en fases de formación, entrenamiento e intervenciones).
· Técnica de apoyo sin demanda por aproximación restringida (aplicada puntualmente en fase inicial de formación).
Resulta importante considerar que en la fase de formación o aprendizaje, la experimentación de no consecución de éxitos, de fracaso, en el  ejemplar deteriorará la expectativa evocada por la actividad en formación y por el respectivo entorno, lesionando gravemente el necesario grado de motivación para afrontar el proceso de aprendizaje y para el futuro desarrollo del trabajo de búsqueda.
Esta circunstancia negativa se evita con la aplicación de las técnicas anteriores, a   la vez que contribuyen a que el simple desarrollo de la búsqueda y el entorno de escombros generen por sí mismos, un potente efecto reforzante en el ejemplar. La actividad de búsqueda provoca en el perro un positivo incremento  de  su  excitación, que se sumará a la motivación por el  incentivo.
Concentración
En este caso el grado de atención voluntaria del ejemplar en la búsqueda va a estar asociado fundamentalmente a los dos parámetros anteriores (autonomía y motivación), no dependiendo de una posible aplicación de técnicas  específicas.
El perro formado con este sistema presenta de una forma visible y continua un alto grado de concentración en la tarea de búsqueda, experimentando una sólida línea de atención.
Podría definirse la concentración como una organización de la atención por el ejemplar para la realización de una determinada tarea, siendo el caso que nos ocupa el proceso olfativo de venteo, con el objetivo de captar moléculas olorosas humanas en el aire que le permitan conducirse hacia el foco de emanación, del sepultado, en la materia de escombros, tierra, nieve,  lodo…
Un mayor nivel de concentración, incrementará la aplicación de los dispositivos de recepción y elaboración olfativos del perro, limitando su campo de conciencia, y favoreciendo consecuentemente su capacidad de captación odorífera de  las posibles personas sepultadas.
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Jaime  Parejo  dirigiendo   en   San  Salvador  operaciones   de  búsqueda    en espacios confinados, con visibilidad nula, de estructuras colapsadas por un antiguo terremoto, (ejemplar hembra de American Pit Bull Terrier). Desde 1994 centenares de especialistas en búsqueda y rescate de numerosos
países
han constatado        oficialmente       en simulacros e intervenciones reales que uno de los principales avances científico-operativos del Método Arcón respecto al resto de sistemas de búsqueda canina, es el de favorecer también la efectividad  considerablemente optimizando los niveles de autonomía, motivación y concentración del perro durante la búsqueda, incluso frente a situaciones extremas de confinamiento con nivel de visibilidad cero y espacios físicos especialmente accidentados y reducidos.
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Esta revolucionaria y trascendente innovación científica, reconocida como un gran avance para la humanidad, ha enriquecido y ampliado especialmente el campo del aprendizaje y conducta animal,  implicado paralelamente, desde hace varios años,  el rescate y salvamento de personas sepultadas en diversos países ( Desde 1999, Unidades Caninas de Bomberos de España, El Salvador... detectan personas con vida  sepultadas  bajo  extrema  dificultad  perceptiva,  constatándose  una    mayor eficacia del método Arcón sobre el resto de sistemas, con seres vivos o electrónicos), y consecuentemente la elección y aprobación por Gobiernos, del Método Arcón, como el sistema oficial de formación e intervención, y la adopción oficial por los principales Servicios de Emergencia, Fuerzas y Cuerpos  de Seguridad, de países con especial riesgo sísmico.
Agosto de 1999, día 18, en Sakarya, Turquía, es localizado con vida, por perros método Arcón de la U.C.R. del Consorcio de Bomberos de Huelva, un hombre, NurallahCetinbas, sepultado herméticamente bajo un total de 4 plantas, (desescombrando miembros del Ejército turco junto a 4    integrantes
de la U.C.R. onubense, siendo la Guía-traductora oficialmente  asignada,  Bona MuratLazin y el jefe de la U.C.R. Jaime Parejo  García.
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Jaime Parejo, tras ascender de urgencia con un equipo canino mediante un medio improvisado, sobre la cabeza taladradora de una máquina de demolición, se dispone a introducir el perro por una ventana a edificio siniestrado con colapso interior (Seísmo-Sakarya, Turquía en Agosto 1999).Don José María Castroviejo y Bolíbar,  entonces Cónsul General de  España  en Turquía, acreditó bajo documento oficial el significativo hecho de que entre los más de 1600 rescatadores extranjeros  que  se   encontraban  en Turquía con motivo del citado terremoto, fue el equipo del Consorcio de Bomberos de Huelva dirigido por Jaime Parejo el elegido para certificar la situación de viabilidad para desescombro por ausencia de víctimas en los edificios derrumbados, destacando además el  especial  reconocimiento  de las Autoridades Turcas por los resultados de rescate y salvamento de esta Unidad, cuyo sistema de formación e intervención era el Método  Arcón
Debido a los excepcionales niveles de autonomía, motivación y concentración, que confieren a la búsqueda canina, la metodología Arcón, los cuales hacen posible,  con su consecuente y destacado grado de rendimiento olfativo, localizar personas con vida sepultadas (u otros elementos como narcóticos, explosivos, especies protegidas...) incluso en puntos, de extrema dificultad perceptiva en base al nivel  de profundidad, hermeticidad u otros factores especialmente interferentes, se han conseguido localizar ( constando en los pertinentes informes oficiales) con   rapidez y precisión, personas totalmente sepultadas bajo varios metros de tierra, basuras     o escombros, tanto en operaciones de búsqueda exteriores como en el interior de adversos espacios confinados, por Equipos Caninos Método Arcón de Cuerpos de Bomberos de Chile, Cuerpo de Bomberos de El Salvador, Cuerpos de Bomberos  de España, Cuerpo de Policía Nacional de Colombia…o bien,  localizados explosivos, narcóticos, especies animales protegidas,  por  Equipos  Caninos Método Arcón de los Cuerpos de Policías de Ecuador, Colombia,  Caracas…
Efectivamente, el método Arcón no sólo ha favorecido y revolucionado demostradamente el nivel operativo en Unidades Caninas  destinadas  a  la detección y rescate de personas sepultadas. Desde el año 2.004, la aplicación adaptada de la Metodología Arcón, también ha optimizado el rendimiento  de  trabajo del perro de búsqueda, en otros tipos de Equipos Caninos especializados  de Búsqueda (narcóticos, explosivos y especies animales  protegidas).
.
Las Técnicas Arcón
TÉCNICA DE BLOQUEO AL «EFECTO YOYÓ» POR CONTROL  RETORNO
TÉCNICA DE AUTONOMÍA PROGRESIVA POR ACCIÓN DEL «EFECTO MANIQUÍ»
TÉCNICA DE RESTABLECIMIENTO INOCUO POR  INSERCIÓN  SONORA
TÉCNICA DE FACTIBLE LOCALIZACIÓN POR COMPENSACIÓN PREVIA DE FACTORES CONTRAPUESTOS
TÉCNICA DE APOYO SIN DEMANDA POR  APROXIMACIÓN  RESTRINGIDA
TÉCNICA DE REFORZAMIENTO CALIBRADO POR TRIPLE  CONTROL
TÉCNICA  DE  BÚSQUEDA  ENCADENADA   POR  DISUASIÓN MÍMICA  DEL SEPULTADO
Todas las técnicas conductuales Arcón, tanto las de formación como las  de formación e intervención, han sido estrictamente fieles a las exigencias establecidas para el proceso de investigación científica, habiendo sido contrastadas de forma reiterada y oficial con la pertinente suficiencia  y rigurosidad.

TÉCNICA DE BLOQUEO AL «EFECTO YOYÓ» POR CONTROL  RETORNO
Objetivo
Evitar en el perro la posible generación del hábito de «efecto yoyó». mediante la aplicación de un conjunto de pautas preventivas específicas.
El «efecto yoyó» constituye un fenómeno de conducta que descubrí en ciertos ejemplares, los cuales retornaban sistemáticamente hacia el guía tras recorrer una cierta distancia, obedeciendo así a una especie de inercia mental  afianzada.
Se trata de un hábito especialmente nocivo para el trabajo de rescate canino, que lesiona de forma más o menos directa elementos tan esenciales como son la autonomía e iniciativa del perro en las operaciones de  búsqueda.
Circunstancias de Aplicación
Fundamentalmente, cuando el perro efectúa algún tipo de retorno hacia el guía., o bien, se aleja precisando ser llamado.
Pautas Básicas
Utilizar mínimamente la orden de llamada. Pude constatar que un exceso de utilización de la misma, suponía la causa principal que provocaba la adquisición de éste hábito en el ejemplar.
Evitar a la llegada del perro tras el  retorno,  cualquier  tipo  de  acto que implique  un cierto efecto de reforzamiento (emisión de vocablos  afectivos,  caricias,  conducta de juego...).
TÉCNICA DE AUTONOMÍA PROGRESIVA POR ACCIÓN DEL «EFECTO MANIQUÍ»
Objetivo
Al conseguir que el perro disocie al guía como posible elemento de apoyo, potenciaremos de forma progresiva:
Nivel de autonomía y concentración en la búsqueda.
La magnitud del reforzamiento, debido al importante efecto de contraste que produce el cambio de la actitud inmutable de maniquí del guía a la posterior de reforzamiento activo y eufórico.
La conveniente   permanencia   del   perro señalizando en el punto de  localización.
Circunstancias de Aplicación
Cuando en sesión de trabajo el perro retorna hacia el guía o sin distanciarse  de  éste lo reclama de cualquier forma (ladridos, apoyo de extremidades...). El guía aplicará la posición maniquí, dosificando de una forma racional y equilibrada, en sesiones de trabajo o intervenciones reales.
Pautas Básicas
El guía deberá adoptar ate el perro en todo momento una actitud corporal firme, inerte e inmutable, omitiendo cualquier forma de reacción física (incluso facial) o verbal, como si de un simple maniquí se tratase.
TÉCNICA DE RESTABLECIMIENTO INOCUO POR INSERCIÓN  SONORA
Objetivo
Conseguir restablecer de una forma inocua la conducta de trabajo del  perro frente a posibles distracciones desviatorias.
Al considerar nocivo el generalizado recurso de reiterar la orden de búsqueda  por su negativa incidencia en la línea de iniciativa del perro, opté por seleccionar este peculiar procedimiento que ofrece un notable porcentaje de  efectividad.
Circunstancias de Aplicación
Este recurso resultará aplicable bajo el silencio relativo  que suele caracterizar   la fase inicial de aprendizaje, aunque obviamente no sería factible en  una  operación de búsqueda con factores auditivos adversos, debe tenerse en cuenta que el perro en dicha fase ya no padece la frágil susceptibilidad del inicio, habiéndose ya además potenciado sensiblemente su propia capacidad de restablecimiento conductual.
Pautas Básicas
La percepción por el perro de un breve ruido interferente y puntualmente provocado (arrastre de suela por el pavimento, golpe de un objeto...) ocasiona una especie de ruptura instantánea en su desviada e incipiente línea de  atención. Siendo en este fugaz paréntesis donde se suele imponer nuevamente y de forma espontánea la deseable conducta base.
Debe procurarse evitar que el perro se percate de la procedencia del sonido efectuado.
La emisión sonora deberá insertarse con la máxima simultaneidad posible respecto a la manifiesta distracción del perro, y con intensidad suficiente, no excesiva, para conseguir el objetivo según el caso.
TÉCNICA DE FACTIBLE LOCALIZACIÓN POR COMPENSACIÓN PREVIA DE FACTORES CONTRAPUESTOS
Objetivo
La consecución de éxito por el perro en el trabajo de búsqueda, sin menoscabo del progreso de aprendizaje pretendido con  el desarrollo del  ejercicio.
Preservar y potenciar el estado motivacional del ejemplar, imprescindible para una adecuada evolución del proceso de aprendizaje.
Evitar nocivas situaciones de fracaso y frustración en la fase inicial de  formación, favoreciendo un incremento de la carga estimular positiva que debe evocarle el entorno de los escombros.
Circunstancias de Aplicación
Durante la fase de formación y puntualmente en la de  entrenamiento
Pautas Básicas
Se efectuará el análisis y diferenciación de aquellos factores o elementos que hipotéticamente incidirán de forma positiva o negativa en el desarrollo de la búsqueda por el perro (nivel de motivación observado, presencia de estímulos importantes, condiciones climáticas...).
Seguidamente definiremos las líneas básicas del ejercicio a  realizar, obedeciendo a un supuesto estado de equilibrio o compensación previa que posibilite la obtención de éxito al ejemplar, con el pertinente progreso y sin apoyo  del guía.
Intervendremos fundamentalmente sobre aquellos factores básicos y manipulables como puede ser el caso de la posición del punto de suelta del perro   o la ubicación de zulos.
TÉCNICA
DE
APOYO
SIN
DEMANDA
POR  APROXIMACIÓN RESTRINGIDA
Objetivo
Obtención de éxito en el desarrollo de la búsqueda.
Incremento del nivel de seguridad  en la señalización del  sepultado.
Circunstancias de Aplicación
Esta técnica se aplicará exclusivamente en aquellos casos puntuales donde se considere menos contraproducente un aporte de apoyo  controlado  que  la inminente situación de fracaso en el perro., evitando su  uso  reiterado  que lesionaría el potencial de autonomía del ejemplar.
Cuando una cierta dosis de inseguridad interfiere negativamente en la pauta de señalización.
Se desarrollará básicamente durante la fase inicial de aprendizaje.
Pautas Básicas
El guía se aproxima caminando sobriamente sin ningún tipo de movimientos extras ni pronunciación verbal en dirección al punto de localización (donde suele encontrarse el perro), debiendo detenerse cuando estime que ha transmitido al perro el apoyo mínimo suficiente.
No se aplica la técnica en caso de existir demanda de apoyo previa por el perro  o retorno del mismo hacia el guía, con el objeto de evitar posibles condicionamientos nocivos.
TÉCNICA   DE   REFORZAMIENTO CALIBRADO POR TRIPLE  CONTROL
Objetivo
Potenciar el efecto positivo del reforzamiento
Favorecer la pauta de señalización cuando resulte preciso
Controlar la positiva consecución de éxito por parte del perro en el trabajo de búsqueda, preservando y favoreciendo su nivel motivacional frente a  esta  actividad.
Circunstancias de Aplicación
Durante la fase de formación y entrenamiento inicial, especialmente durante el desarrollo de búsquedas encadenadas.
Pautas Básicas
El instructor se sitúa en un punto estratégico que le permita observar con la mínima interrupción, el comportamiento del perro que desarrolle la búsqueda y actuar en consecuencia.
Controlará mediante el transceptor tres variables fundamentales: Figurante concreto que ha de reforzar.
Momento de iniciar el reforzamiento.
Forma de efectuar el reforzamiento (intensidad, duración...)
Previamente deberá haber evaluado todo un conjunto de factores esenciales: Metas de aprendizaje pretendidas con el desarrollo del ejercicio.
Señalización efectuada por el perro (fluidez, perseverancia,  destinatario...)
Estado energético o motivacional observado en el ejemplar. Posibles  estados  de  confusión  o  inhibición  en   el perro.
Efectivamente el instructor deberá captar y analizar sobre la marcha aquellos matices significativos reflejados por el ejemplar durante el acto de búsqueda o señalización, para así poder controlar con una efectividad real las tres variables antes citadas.
TÉCNICA  DE  BÚSQUEDA  ENCADENADA   POR  DISUASIÓN
MÍMICA  DEL SEPULTADO
Objetivo
Mantener los necesarios niveles de autonomía, motivación y concentración del perro, durante el desarrollo de posibles búsquedas consecutivas y respectivas señalizaciones.
Circunstancias de Aplicación
En operaciones de búsqueda en formación, entrenamiento o  intervención.
Pautas Básicas
Cuando el guía advierte que el perro señaliza uno de los figurantes sepultados, se aproximará corriendo hacia éste, para recompensarlo con una discreta caricia y una breve felicitación verbal (en intervención real, marca los escombros con un aerosol en caso de no encontrarse accesible la víctima), acopla rápidamente la traílla al perro y efectúa a su vista un giro corporal enérgico y decidido, respecto al punto señalizado que quedará ubicado a la espalda del guía. Seguidamente se orientarán hacia la nueva zona a batir, reiniciándose una nueva  búsqueda.
He comprobado que el acto de esquiva corporal desarrollado por el guía  respecto al punto de señalización, llega a provocar en el perro un especial efecto disuasorio liberándolo útilmente de la atracción ejercida por el figurante y favoreciendo la predisposición del ejemplar para intentar localizar un nuevo sepultado, impulsado especialmente por la expectativa ya creada del encadenamiento, donde el reforzamiento máximo aparece  imprevisiblemente.
El guía procurará que su esquiva sea visualizada por el perro, y dejar siempre a su espalda el punto señalizado por el ejemplar.
Por otra parte, la posible sensación de frustración que conllevaría la total ausencia de reforzamiento, es positivamente atenuada por los discretos actos reforzantes del guía evitando la aparición de un posible efecto inhibidor. Aprovecharemos de esa incipiente sensación de frustración, una cierta propiedad impulsiva, que va a contribuir a energizar y motivar la siguiente conducta de búsqueda.
PROCESO FORMATIVO ARCÓN
	SEÑALIZACIÓN
	ARQUETA DESNUDA

	
	ARQUETA VESTIDA

	BÚSQUEDA SIMPLE (UN SEPULTADO)
	ESCOMBRERA INTRODUCTORIA

	
	ESCOMBRERA DE TRABAJO

	BÚSQUEDA ENCADENADA
	DOS SEPULTADOS

	
	TRES O MAS SEPULTADOS


El proceso formativo Arcón ha sido estrictamente fiel a las  exigencias

establecidas para el proceso de investigación científica, habiendo sido contrastado de forma reiterada y oficial con la pertinente  suficiencia  y rigurosidad.
A) SEÑALIZACIÓN (ARQUETA DESNUDA Y  VESTIDA)
El objetivo de ésta fase va a ser condicionar en el perro la emisión del ladrido hacia el humano no visible y ubicado subterráneamente.
El perro deberá haberse habituado previamente a compartir el juego con personas extrañas y también al acto de ladrarles con fluidez, por el simple impulso natural que genera el excitatorio deseo de compartir el mismo con un determinado objeto.
Puntualizando que debe evitarse el condicionamiento del ladrido a la persona visible, como recurso válido de demanda, ya que podría tender a utilizarlo, por un simple efecto de generalización, en otras situaciones nocivamente. Tampoco soy partidario de condicionar el ladrido a la emisión de una orden previa, lo cual generaría en el perro, una perjudicial expectativa.
Previamente habremos sometido al perro a un periodo de varios días de privación en lo que respecta a la actividad lúdica y expansión motriz.  Potenciaremos así el estado de impulso necesario para energizar la ejecución de estas primeras pautas a la vez que incrementamos el efecto positivo del reforzamiento.
El figurante ha de ser persona conocida por el perro (no el guía), favoreciendo así el necesario grado inicial de confianza y estimulación. El ejemplar disocia al guía, desde el principio como posible elemento-meta primario.
El perro deberá familiarizarse previamente con el entorno donde se encuentre ubicada la arqueta.
Utilizaremos aquel motivador que resulte mas incentivador para el ejemplar (pelota,  rodillo,  muñeco, palo...), aclarando  que  este sólo  se  utilizará en  la  fase inicial de formación, con objeto de evitar que el perro asocie su simple olor específico, como único estímulo discriminativo al que reaccionar señalizando., y llegue a evitar la señalización al sepultado que carecerá del  mismo...
Evitaremos trabajar bajo condiciones climáticas adversas (altas temperaturas, intensas precipitaciones...) que puedan provocar nocivas reacciones de evitación o distracción en el perro.
Los observadores se situarán a una distancia mínima de 15 metros del área de trabajo, evitando movimientos, posturas o sonidos que puedan desviar la conducta del ejemplar, que en esta fase inicial será especialmente susceptible a cualquier  tipo de distracción resultando fundamental, no obstante, que obtenga éxito en las actuaciones.
Para el desarrollo de esta fase siento especial predilección por la utilización de arquetas situadas en superficies de pavimentos (asfalto, hormigón...) y no transitadas. Obviamente con el pavimento minimizamos considerablemente la posible presencia de estímulos olfativos interferentes que sin embargo resultarían inherentes a lo que se denomina terreno.
Retiraremos de la superficie cualquier objeto o materia que hipotéticamente pueda captar perjudicialmente la atención del perro (herramientas, prendas de  vestir, heces, ...)
Se utilizará en principio una tapa de madera o plástico duro por resultar manejables y resistentes, (con un asa central.)
Previamente se dejará libre al perro en una zona ajena a la de trabajo, durante unos minutos, con el objeto de que miccione, defeque y se relaje, siendo esta una pauta general de actuación en la fase de  formación.
Arqueta Desnuda: 1º paso
El guía se dirige con el perro sujeto por la traílla hacia un punto anterior a la arqueta en 20 metros aproximadamente (variable en función del estado motivacional observado en el ejemplar). Durante el recorrido hacia el punto de suelta el guía debe ir activando emocionalmente al perro «calentándolo mentalmente» para el trabajo. No debiendo reprimir el posible y valioso ímpetu manifestado por el mismo, evitándose por ejemplo la utilización de collares corredizos o efectuar tirones hacia atrás.
El figurante se encuentra esperando al guía en un punto medio entre la arqueta  y el punto de suelta. Ejecutará movimientos incitantes mostrando el motivador al perro y entonando voces que lleguen realmente a estimularlo hasta el punto de lograr un positivo efecto de atracción sobre el mismo.
Cuando el figurante estima que ha provocado en el perro el suficiente grado de excitabilidad e impulso se dirigirá rápidamente  hacia  la  arqueta y  se introducirá  en la misma a la vista del ejemplar, repitiendo durante unos segundos las pautas  de estimulación antes de introducirse totalmente en el hueco  y cubrirse con la  tapa.
El instructor observa concentrado la conducta del perro en el exterior e indica al figurante oculto (mediante un transceptor) el momento  adecuado  para  que refuerce la emisión de ladridos, (aunque el figurante escuche ladrar al perro, ignorará si dirige los ladridos incorrectamente hacia el guía u otro elemento y si resulta conveniente prolongar o acortar la señalización en base al posible estado  de inhibición u otro aspecto que presente el ejemplar, siendo pues esencial la orientación técnica desde el exterior.)
El figurante no felicitará verbalmente en el mismo instante que se le indique ya que podría coincidir con un paréntesis de  silencio,  debiendo  ser  lo  mas simultáneo posible con el siguiente ladrido emitido, para así favorecer la necesaria contigüidad temporal que permita una adecuada asociación y  condicionamiento.
Seguidamente retira la tapa y sin cesar de felicitar al perro lo acaricia e incita a que se acerque para así conseguir aumentar su nivel de confianza respecto a la nueva y extraña situación. Es ahora cuando el guía se aproxima al perro felicitándolo y acariciándolo igualmente.
El figurante sale de la arqueta para ofrecer junto al guía momentos de euforia y juegos al perro.
El figurante inicia siempre el reforzamiento verbal desde el interior del zulo subsanando así la posible demora que se podría producir entre la señalización ladrada del perro y la apertura de la arqueta.
La razón por la que el guía no refuerza verbalmente y ni tampoco se acerca al perro hasta que el figurante lo haya hecho, es la de  que  el  perro  asocie firmemente al figurante-s como «elemento-meta», disociando al guía con esta circunstancia y con la de «posible medio para acceder al reforzamiento». Es la causa principal, por la que el «Método Arcón» no contempla como posibilidad que   el guía asuma el papel de figurante, siendo sin embargo una tendencia muy generalizada en la fase inicial.
Así se consigue evitar de una forma sólida el riesgo de que el perro en el siniestro, abandone nocivamente el punto de localización, retornando ocasionalmente hacia el guía, preservándose además el desarrollo del valioso potencial de autonomía del perro en la búsqueda.
El perro va aprendiendo a emitir ladridos hacia la persona oculta bajo la superficie,  gracias a su mecanismo básico de aprendizaje  asociativo.
Arqueta Desnuda: 2º paso
Se mantiene el punto de suelta, pero en este caso el perro  solo  divisa  la arqueta cubierta por la tapa, sin la presencia previa del  figurante.
Arqueta Vestida: 1º paso
La tapa es cubierta parcialmente con escombros, siendo el instructor quien controlará el incremento o reducción del cubrimiento para el desarrollo  del  siguiente ejercicio, en base al posible grado de inhibición observado en el perro ante la incorporación del nuevo elemento sepultante, hasta llegar al punto en que    el ejemplar señalice de forma segura y fluida ante la tapa totalmente cubierta de escombros.
Cuando figurante y guía refuercen al perro deben tener en cuenta que resultará fundamental transmitirle el necesario grado de emotividad, impregnando los movimientos, entonaciones de voz, caricias... de la necesaria carga excitatoria que consiga estimularlo de forma intensa.
Arqueta Vestida: 2º paso
Finalizará la fase de señalización cuando el ejemplar realice satisfactoriamente dicho ejercicio en otra arqueta, totalmente vestida y diferente ubicación. Así comprobaremos si el elemento «escombro» ha adquirido suficiente fuerza como estímulo predictivo para el perro.
Los escombros utilizados en la segunda arqueta no serán los mismos que cubrieron la primera, aunque obviamente ofrecerán al perro rasgos básicos similares que le permitirá generalizar...
Un aspecto fundamental a tener en cuenta en la preparación de estos ejercicios será el de prever siempre que el figurante deberá retirar sin ayuda la tapa cubierta de escombros, debiendo pues controlarse el peso y disposición de aquellos elementos que se sitúen sobre la misma, y realizarse los ensayos de apertura previos que resulten precisos.
A partir de las actuaciones con  «arqueta vestida» todos los figurantes deberán  ir provistos con el correspondiente casco de protección y demás accesorios de seguridad según el caso.
El figurante desplazará parcialmente la tapa para reforzar sin  demora.
Durante el desarrollo de la fase de señalización, aplicaremos siempre que resulte necesario, las técnicas de:
· Técnica de autonomía progresiva por acción del efecto maniquí
· Técnica de restablecimiento inocuo por inserción sonora.
· Técnica de factible localización por compensación previa de factores contrapuestos.
BÚSQUEDA SIMPLE  (UN  SEPULTADO)(ESCOMBRERA  INTRODUCTORIA Y  ESCOMBRERA DE TRABAJO)
Escombrera introductoria
Denomino «escombrera introductoria» aquella que no supere una superficie aproximada de 50 m2 y presente una altura  moderada.
El recurso de «activación emocional» se deberá aplicar en todos los ejercicios  de búsqueda, constituyendo un estímulo previo fundamental a realizar durante el recorrido (varios mts.), anterior a la suelta del perro.
La  distancia  del  punto  de  suelta  a la escombrera no será superior a 25  m.
Para la primera cubierta del zulo se utilizará un fragmento de tabique o similar, disponiendo escombros sobre la misma hasta  conseguir  una  hermeticidad completa que impida al perro la mas mínima visión del figurante o su acceso al mismo. También se intentará evitar en los sepultamientos  posibles  rasgos distintivos   que   puedan  favorecer  algún  tipo  de   discriminación  visual  para   el ejemplar en las futuras áreas de trabajo y su  nociva  asociación. Podría resultar muy perjudicial que al retirarse el cerramiento por el figurante, impactase sobre el perro algún elemento de los escombros y se genere el consecuente condicionamiento negativo en el mismo. Debiendo prevenirse y controlarse esta circunstancia mediante ensayos previos como ya indiqué  anteriormente.
Los perros deberán encontrarse ubicados en el interior de sus respectivos trasportines, en la «zona de espera», sin posibilidad alguna de divisar el área de trabajo.
Los figurantes continuarán siendo personas familiares para el perro durante el desarrollo  de  la  fase  «escombrera  introductoria»    y        primera  búsqueda    en
«escombrera de trabajo», para continuar en lo sucesivo con figurantes totalmente extraños.
No se permitirá la familiarización previa del perro con el entorno de trabajo, potenciando así el desarrollo de lo que denomino capacidad de adaptación neo- ambiental.
El perro deberá sentirse atraído en principio por la simple visión de la masa de escombros, que tras la  fase de  «arqueta vestida» deberá haberse convertido en  un potente estímulo predictivo.
Ocasionalmente puede observarse que algunos ejemplares cuando perciben el foco de olor humano del sepultado, llegan a miccionar e incluso defecar tras la inevitable relajación de esfínteres, provocada por la consecuente reacción emocional.
En otros casos, se llega a producir un cierto trastorno del control voluntario del perro obstaculizándose nocivamente la fluidez del ladrido de  señalización.
La sensación de frustración o ansiedad durante el desarrollo de la búsqueda, puede manifestarse en ocasiones con un repetido mordisqueo  de  briznas  de hierba u otros elementos.
Escombrera de trabajo
El perro que llega a localizar y señalizar adecuadamente al figurante sepultado en «escombrera introductoria», pasará a trabajar en zonas de superior  envergadura, escombreras de trabajo
Exigiremos de forma progresiva al ejemplar un mayor desarrollo de búsqueda, comenzando con una distancia moderada desde el punto de suelta al  sepultado.
El motivador, en caso de ser un objeto cuyo olor permita una perjudicial asociación discriminativa en el perro, empezará a ser sustituido por un simple palo  u otro elemento odoríferamente inocuo, procurando no mermar la intensidad del reforzamiento. Evitando así el riesgo futuro de posibles actos de evitación en la señalización de sepultados.
El foco de olor humano emergente de los escombros» está ya convirtiéndose también en un potente estímulo predictivo para el perro.
El perro, al igual que otras especies, tiene la capacidad de responder de la misma forma ante estímulos distintos que presentan ciertas similitudes, motivo por  el cual resulta factible que generalice ante cualquier masa de escombros u olores humanos diferentes.
En la «escombrera de trabajo» se  irá  aumentando  gradualmente la  distancia del punto de suelta, respecto a la ubicación del sepultado, siendo el propio estado motivacional del perro el que lo impulsará para desarrollar la búsqueda olfativa de moléculas de olor humano que lo guiaran al foco emergente de los escombros, procedente del figurante sepultado.
El instructor deberá indicar:
Posible idoneidad de la zona de escombros Ubicación del zulo
Posición del punto de suelta en cada perro
El perro debe ir habituándose a efectuar la búsqueda de personas sepultadas venteando, para ello, procuraremos reducir progresivamente la posibilidad de que utilice posibles rastros existentes en el terreno  para conducirse  hacia el objetivo, no debiendo asociarlos  como señales vinculantes  para la  localización. El venteo  es el único procedimiento fiable para la búsqueda de sepultados tras un derrumbamiento.
Las personas que se desplacen por el área de escombros para  las  tareas previas de excavación del zulo y sepultamiento del figurante, deberán respetar una vía establecida de entrada y salida en dicha zona. El punto de suelta deberá situarse siempre en el frente opuesto a tal acceso.
Otro recurso que considero válido sería el de la premeditada inundación del terreno con múltiples rastros a discreción.
Por otra parte, descubrí que ciertos ejemplares llegaban a utilizar como recurso para guiarse hasta el sepultado, el rastro dejado por el perro que intervenía anteriormente. Esta circunstancia puede solventarse fácilmente  mediante  un control metódico de los turnos de actuación en los perros.
Observando que algunos individuos presentaban en su conducta de búsqueda ciertas manifestaciones propias de estrés (falta de vigor, nula capacidad de concentración, incremento de salivación...) aunque sin una causa visible, conseguí detectar que el origen se encontraba en la previa captación de feromonas por el macho y que habían sido excretadas por alguna hembra en celo en otro lugar y momento (aéreamente, en orina...).
Se trata de un estado que puede prolongarse varias semanas incluso, periodo durante el cual se retirará al perro de toda actividad que exija un esfuerzo  síquico.
El zulo no podrá utilizarse más de una vez por el mismo perro, ni la zona de escombros una vez utilizados los sepultamientos oportunos.
En ningún caso se recriminará al perro en la zona de  escombros,  evitando  entre otras consecuencias la posibilidad de que dicha área se convierta  en  estímulo inhibidor condicionante para el ejemplar, que aunque de forma  leve  pueda mermar su posible estado de motivación o concentración respecto a  la misma.
He de puntualizar que si bien soy partidario del aprendizaje por el perro de ciertas ordenes de dirección (operación relativamente fácil), soy firmemente contrario a la utilización de éstas durante el entrenamiento habitual, circunstancia que lesionaría en mayor o menor medida la capacidad de iniciativa  y autonomía  del perro, asociando nocivamente al guía como un posible recurso orientativo  en  las operaciones de búsqueda y determinadas situaciones, extorsionándose visiblemente su necesario nivel de concentración.
En está fase de «búsqueda simple» son aplicables las técnicas  de:
· Autonomía progresiva por  acción del «efecto maniquí»
· Restablecimiento inocuo por inserción sonora
· Factible localización por compensación previa de factores  contrapuestos.
· Apoyo sin demanda por aproximación restringida
BÚSQUEDA ENCADENADA (dos o más  sepultados)
Iniciaremos el proceso de aprendizaje de la «búsqueda encadenada» con tan solo dos figurantes sepultados.
Los respectivos zulos estarán ubicados en la «escombrera  de  trabajo» separados por una distancia media de 50 metros.
Una vez señalizado por el perro cualquiera de los dos figurantes, se aplicará    la
«técnica de búsqueda encadenada por disuasión mímica del sepultado» para que seguidamente el figurante localizado y señalizado en segundo lugar sea el que refuerce de la forma ya descrita en la «búsqueda simple». El guía tras reforzar al perro, y hacer la esquiva, le pone la traílla y se aproxima con el perro hasta un punto medio, hacia el segundo, para hacer la nueva suelta. De esta forma se pretende asegurar el éxito de la segunda localización por el perro,  y  la  consecuente incorporación de este nuevo esquema de trabajo a su memoria y repertorio conductual.
El instructor observa con atención para avisar  mediante  transceptor  al  figurante que ha de reforzar, ya que no resulta posible prever con total seguridad,   el  sepultado que el perro captará y señalizará  primero.
Cuando se compruebe que el perro desarrolla adecuadamente   la conducta   de
«búsqueda encadenada» con dos sepultados, se incorporará un tercer zulo y figurante, manteniendo la distancia media de 50 metros con los otros  dos.
Continuamos aplicando idéntico mecanismo básico,  «disuasión  mímica»,  con los dos primeros figurantes señalizados y la aparición del reforzamiento (con especial magnitud) en el caso del tercer y último figurante señalizado. Con dicha pauta, se desarrollarán diversas operaciones de búsqueda con números variables de personas sepultadas (uno, cinco, seis...), igualmente debe variarse el turno del figurante que efectuará el reforzamiento, pero teniendo siempre en cuenta que el desarrollo de la búsqueda encadenada  finaliza  para cada perro con la  aparición del reforzamiento principal (de guía y figurante).
El perro va incorporando gradualmente el nuevo esquema de encadenamiento   a su repertorio conductual, desarrollándose la nueva expectativa de la posible continuidad  en    la  búsqueda  tras  un  número  no  constante  de   señalizaciones, apareciendo el reforzamiento principal de forma imprevisible. Este tipo de circunstancia llega a constituir un estímulo añadido para el  ejemplar.
Progresivamente se tenderá a efectuar la suelta desde el mismo punto de señalización.
Siempre, antes de cada indicación de búsqueda, se colocará la traílla al perro, con objeto de que se vaya habituando a reiniciar las batidas sin anticiparse en ningún caso a la orden del guía.
En esta fase de búsqueda encadenada, aplicaremos las  técnicas:
· Técnica de autonomía progresiva por acción del efecto maniquí
· Técnica de factible localización por compensación previa de factores contrapuestos
· Técnica de reforzamiento calibrado por triple control
· Técnica de búsqueda encadenada por disuasión mímica del  sepultado
Cuando se considere afianzada la  conducta  de «búsqueda  encadenada» en el perro, lo iremos sometiendo ocasionalmente a diversos tipos de entrenamientos discriminativos (odorífero, visual,...) y al desarrollo de búsquedas con presencia de factores adversos, (confinamiento, ruidos,...) debiendo aplicarse siempre un moderado proceso de intensificación individualizada.
Una vez consolidado el primer proceso de formación, el ejemplar presentará en  el desarrollo de las búsquedas, un nivel de autonomía, motivación y concentración especialmente sólida y efectiva, aplicándose a partir de aquí y de forma  permanente las siguientes técnicas:
· Técnica de autonomía progresiva por acción del efecto maniquí
· Técnica de reforzamiento calibrado por triple control
· Técnica de búsqueda encadenada por disuasión mímica del  sepultado.
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Esquema introductorio de causalidad – Método Arcón





Método Arcón





Técnicas conductuales Arcón


-Técnica de bloqueo al efecto yoyó por control retorno.


-Técnica de autonomía progresiva por acción del efecto maniquí.


-Técnica de restablecimiento inocuo por inserción sonora.





Técnicas conductuales Arcón


-Técnica de reforzamiento calibrado por triple control.


-Técnica de factible localización por compensación previa de factores contrapuestos.


-Técnica de búsqueda encadenada por disuasión mímica del sepultado.


-Técnica de apoyo sin demanda por aproximación restringida.
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Explotación dispositivo olfativo
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Eficacia búsqueda localización
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