
 



Sinopsis

Tema 7... R-espacio vectorial V-l-2.

Introducción. Vector libre. Vector nulo. Componentes. Grupo abeliano (V-l-0, + vectorial). Estructura
(V-l-0, R): espacio vectorial (página 1).

R-espacio V-l-1. Estructura (V-l-1, R). Representación geométrica de (V-l-1, R). Bases y dimensión de
V-l-1. Cardinalidad de V-l-1. Potencia del continuo. Potencia del numerable. Sistemas generadores infinitos
(página 2).

Base canónica de (V-l-1, R). (V-l-0, R) es subespacio de (V-l-1, R). R-espacio V-l-2. Rectas ortogonales
y heterogonales. Sistemas referenciales ortogonales y heterogonales (página 3).

Sistema referencial fundamental (E-2-oxy). Ejes rectilíneos ortogonales. Corrdenadas en E-2-oxy.
Sistemas referenciales rectilíneos y curvilíneos. Sistemas referenciales rectilíneos ortogonales y heterogo-
nales. Regla de paralelogramo. Sistema referencial fundamental, E-2-oxy (página 4).

Paralelogramo. Regla del paralelogramo en sistemas referenciales curvilíneos altamente enrevesados
(página 5).

Traslación. Isometría. Transformación isométrica (página 6).
Referenciación de E-2-oxy en S-2-Pαβ. Giros y traslaciones de los ejes coordenados.  Colinealidad.

Recta vectorial (página 7).
Vectores planarios, fijos, libres, de desplazamiento, de posición, colineales, acolineales, paralelos, o-

blicuos, iguales y desiguales (página 8).
Vectores equipolentes. Traslación planaria. Sistema libre y sistema ligado en (V-l-2. R) (página 9).
Paralelismo vectorial. Vector director. Recta vectorial. Rectas paralelas. Vectores paralelos. Vecto-

res directamente paralelos e indirectamente paralelos. Vectores antiparalelos. Relación de equivalencia en-
tre vectores fijos paralelos, clasificación y partición. Haces de vectores fijos paralelos (páginas 10 y 11).

Vectores fijos equipolentes y paralelos. Traslación de un vector. Relaciones de paralelismo y equipo-
lencia (página 12).

Rectas oblicuos o concurrentes. Vectores fijos oblicuos o concurrentes (página 13).
Paralelismo de vectores libres. Haz de vectores libres. Representante canónico de un haz. Vectores

libres oblicuos o concurrentes. Teoremas 1 y 2 (páginas 14 y 15).
Bases vectoriales planarias. Bases vectoriales de V-l-2. Dimensión de V-l-2 (página 16).
Paralelismo, convegencia u oblicuidad, perpendicularidad y ortogonalidad y oblicuidad o convergencia

no ortogonal de vectores libres. Vectores ortogonales o perpendiculares, ya fijos o ya libres. Base ortogonal.
Base ortonormal. Base canónica.  Componentes. Base ortonormal. Versores. Versores ortonormales. Compo-
nentes. Componentes escalares y vectoriales (páginas 17 y 18).

Relación de perpendicularidad y sus propiedades. Teoremas 3, 4 y 5 (páginas 19 y 20).
Componentes de vectores fijos. Equipolencia. Vectores libres. Isomorfismo entre (V-l-2, R) y (R-2,

R). Estructura (V-l-2, R). Estructura [(V-l-2, + vectorial), (R, +, ·), · escalovectorial]. Subespacios (V-l-0, R) y
(V-l-1, R) de (V-l-2, R) (página 21).



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 


