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Algunas definiciones

* Frecuencia (f), es el nUmero de eventos por segundo de un

fendmeno fisico. En particular en senales eléctricas, es el
numero de cruces positivos por cero por segundo del
potencial eléectrico.




Algunas Definiciones

« Exactitud (de la medicion). Cercania de concordancia
entre el resultado de una medicion y el valor verdadero
del mensurando.




Algunas Definiciones

e Inestabilidad en frecuencia. Grado de variabilidad de la
frecuencia en cierto intervalo de tiempo.




Algunas Definiciones

 Incertidumbre (de una medicion). Parametro, asociado con
el resultado de una medicion, que caracteriza la dispersion de
los valores que podrian ser atribuidos razonablemente al




El MODELO MATEMATICO MAS USADO PARA
SENALES DE FRECUENCIA

Amplitud Frecuencia
nominal nominal




Esquema general en el dominio del tiempo para
realizar una medicion de tiempo y frecuencia

Patron de Instrumento bajo
referencia calibracion

Comparador
contador de intervalos de tiempo,
contador de frecuencias, etc




Metodos de medicion en el
dominio del tiempo




Método de medicion directa de frecuencia

Interfase
de
Comunicacion
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MEDICIONES DE FRECUENCIA
FIGURA 1 (04-2003F.DAT)
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Diferencia de fase

Entrada 1
f, =5 MHz




Método de medicion directa de diferencia de fase

o Y PO Y N B
O
TR = Interfase
HITRVATATA Y nthvm(H VRY R de
N AACTATT

T Comunicacién




\VIediCloNnes directas ae adiferencia ae 1ase
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Diferencia de Fase Acumulada

Entrada 1 1

f, =5 MHz

Tiempo Tiempo






MEDICIONES DE DIFERENCIA DE FASE

FIGURA T
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AVAR Y BARRAS DE INCERTIDUMERE
FIGURA 3
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Entrada 1
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aso ideal en el que la frecuencia bajo comparacion es “perfecta” T1€MPO
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aso ideal en el que la frecuencia bajo comparacion es “perfecta” T1€MPO




i a /\ AVA :
T =200 s \/ \/ N

f, =5 MHz+cxt
T =200 ns + ¢(t)

XO0: error de sincronizacion

YO: error de sintonizacion

D: corrimiento de f por envejecimiento
E: desviaciones aleatorias
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T =200 s \/ \/ N

f, =5 MHz+4(t)
T =200 ns + ¢(t)







Principio de funcionamiento de un mezclador de frecuencias

V(1) =V, (t) xV,(1)

(<]



_ A12A2(COS(¢1 +¢,)—COS(¢ —,))



Principio de funcionamiento de un mezclador de frecuencias

V,(t) = A seng, V (t) =V, (1) xV,(t)

10 MHz + 10 MHz ~ 20 MHz  pEOR\Y/igVAEm{0R\Y/| VA1)
frecuencias altas frecuencias bajas
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I\VIEGICIONES CON MezZcla

@ Filtro pasa
bajos

PC
(adquisicion y

almacenamiento de
datos)




MEDICIONES DE DIFERENCIA DE FRECUENCIA
FIGURA 1




Medicion de diferencia de fase con mezclador dual

Instrumento bajo
calibracion

Comparador

contador de intervalos,de tiempo,
contador de frecuencias, etc




Analisis del método de doble mezcla de frecuencia

Hitro pasa
bajos

Contadorde
intervalos PC
de tiempo

Hitro pasa
bajos
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