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Sistema de Solución de Ecuaciones 3x3 por Cofactores en Dev C++

Programa Al Final De La Explicación

Consideremos el sistema de ecuaciones   
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en tres incógnitas x, y y z.

El denominador de x, de y y de z, en la solución, es el determinante formado con los coeficientes de la x, de la y, y de la z, en forma ordenada.  Este determinante se llama el determinante principal del sistema.

El numerador de x, en la solución, se obtiene al sustituir, en el determinante principal, la primera columna por la columna de términos independientes:
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De forma similar, El numerador de y, en la solución, se obtiene al sustituir, en el determinante principal, la segunda columna por la columna de términos independientes:
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De forma similar, El numerador de z, en la solución, se obtiene al sustituir, en el determinante principal, la tercera columna por la columna de términos independientes:
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Programa C++:

[image: image5.png]#include <iostream>
using namespace st

intmain()
<
floatx.y.z.
floata, b, c1, &2, b2, €2,83, b3, 3,
floatresp1. resp2 resps;
floatdetx, dety, etz detg;

system("Color 4):

‘out <= \iProgramado por Santiago Agudelo Gavirani,

‘Cout << "Sistema de solucion de ecuaciones con3incognias (xy 2) \nmetods de cofactoresininin’
‘cout <= ningrese el valor de 05 3 coefiGentes de la pimera ecuacion con'sus \nespectiios SIgNOS\T™
cin>>a1>> b > cf;

‘cout<< "la primera ecuacion s igual a: "

cin>>respt;

‘cout << ningrese el valor de 03 coeficentes de la segunda ccuadior’;

cin>»a2 5> 25> 2,

‘cout<= "la segunda ecuacion s iguala:”;

cin>>resp2;

‘Gout << ningrse el valor delos 3 coeficnt de a tercera ecuadoni;

cin>>a3 5> b3 2> ¢3;

‘Gout << Ta tercera ccuaciones igual a:;

cin>>resp3;

systemCels”);

Iormula para el determinante general




[image: image6.png]detg =a1¥(b2*c3)-(b3*c2)}b1¥((a2*c3)-(a3"c2)}+c1(a2*b3H(a3*b2));

‘Cout << ninE deferminante genera es: “<<detg<<end,

iformula para el determinartex

et =resp17((52°C3)-(b3C2)-b1*((resp2CIHespI'c2) < 1¥(resp2 b3 resp3 b2},
‘Cout << \nEl determinante es:” << detx <<endl;

iformula para el determinartey

ety =a1¥(resp2ic3}-(respd*c2))respt((a2 eI (a3 'c2)) < (a2 resp3H (a3 resp2)}:
Cout <= \N\nE! determinantey s << dety << endl;

iformula para el determinarez
detz= a1%(b2resp3)-(b3*resp2)-bT((a2*resp3 a3 resp2) resp<(a2°b3H632))
‘cout << ninEl determinante zes:~ << detz << endl;

Iformulas para el valor delas3variables
‘cout << nlnininLa solucion de s variabls enel sistema de ecuaciones esAnrT

Cout<= " s Iguala:” << x << endl;
Gout <"y es iguala:” << y << endl
Cout << es igual a:” << 2 << endl

system(‘pause>nur);
retum0;
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