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Abstract
The bionic applied to the medicine has existed for many years, we could say that it was born since with the man's origin there was always the necessity to replace parts of the body that have gotten lost (prosthesis), in this document we will describe the bionic concept, we will explain in a brief way its evolution and what represents at the present time.

Index Terms--- biónica, biomedicina, prótesis.

Introducción
Desde la época de los cavernícolas se conoce que existió la necesidad de reemplazar con algo partes o extremidades del cuerpo que han sido perdidas al momento de cazar los alimentos o incluso en peleas con otros cavernícolas, las primeras prótesis que se hicieron fueron de madera y de manera muy rustica, luego con el pasar de los años las prótesis se fueron mejorando, combinando madera y metales como el acero y el bronce para crear garfios o instrumentos que parezcan piernas o brazos y en algo reemplazar los reales, claro que eran partes inmóviles y no le servían mucho a los individuos que los utilizaban. Así en esta evolución llegamos a la actualidad donde podemos encontrar prótesis de manos electrónicas o “inteligentes”, así también como piernas, oídos, ojos, pies, brazos, etc., en las prótesis de brazos nos basaremos para hacer un análisis algo breve ya que para hablar sobre estos temas deberíamos escribir libros enteros ya que hay mucha teoría, ejemplos, diseños y criterios.

Los brazos electrónicos o brazos inteligentes intentan reemplazar al perdido y proporcionarle al amputado algo de movilidad, comodidad y sobre todo seguir siendo independiente y vivir en un mundo de manera normal y valerse por sí mismo, en la actualidad los científicos han desarrollado mucho estos temas, pero no con esto queremos decir que conocemos todo sobre prótesis, ya que cada vez hay accidentes y las personas quedan mutilados de diferentes formas entonces la ciencia y la biomedicina con ayuda de la biónica debe seguirse desarrollando para intentar abarcar todas las necesidades que se presenten. 

Marco teórico
2.1 Definiciones.-

Las siguientes definiciones fueron tomadas del diccionario: (Larousse, DICCIONARIO ENCICLOPEDICO 2009, Impreso en Colombia)

2.1.1 Biónica:

Ciencia que estudia la construcción de mecanismos cibernéticos artificiales inspirados en los procesos biológicos. 

2.1.2 Prótesis:

Pieza, dispositivo o aparato que se coloca en el cuerpo de una persona o animal para sustituir a un órgano, pieza o miembro dañado o amputado.

2.1.3 Biomedicina:

La biomedicina es un término que engloba el conocimiento y la investigación que es común a los campos de la medicina y la odontología y a las biociencias como bioquímica, Inmunología, química, biología, histología, genética, embriología, anatomía, fisiología, patología, ingeniería biomédica, zoología, botánica y microbiología.

2.2 EVOLUCIÓN DE LAS PRÓTESIS:

La grafica que se muestra a continuación es algo ilustrativa y describe en gran parte como se ha dado la evolución de las prótesis.
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FIGURA 1. A BRIEF HISTORY OF PROSTHETICS[7]
La siguiente imagen describe de manera muy clara las prótesis que se están implementando en la actualidad, en donde se puede apreciar que la evolución ha sido bastante drástica.
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FIGURA 2. Brazo inteligente[5]

Imágenes de diferentes prótesis electrónicas
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FIGURA 3. (a), uno de los primeros modelos biónicas[5]
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FIGURA 4. (b), la primera versión de la mano DARPA (2007)[5]
Desarrollo
Las prótesis en la actualidad son un logro muy importante debido a que la medicina con ayuda de la biónica ayudan a que se logre reemplazar diferentes partes del cuerpo muy importantes, entre ellas tenemos un brazo, esta parte del cuerpo es la que proporciona la interacción entre las personas y el medio que nos rodea, la evolución de los brazos inteligentes está muy avanzadas ya que se asemejan mucho a la realidad y cumplen muchas funciones con bastante exactitud.

Con forme avance o siga evolucionando este campo de la electro medicina se seguirán creando prótesis cada vez más reales y con muchas más funciones para realizar así siempre se buscará acercarse a la realidad, esto tiene muchas cosas de positivo y también de negativo. 

3.1 LO POSITIVO:

Las prótesis tienen mucho de positivo ya que proporcionan movilidad a las personas mutiladas, también les ayuda mucho en lo psicológico ya que les da seguridad y sirven muchas de las veces para superar el trauma vivido por la mutilación, ya que muchas veces son provocadas por accidentes o enfermedades, estas prótesis en el área del deporte han sido también beneficiosas ya que han permitido que muchos atletas no trunque sus aspiraciones deportivas.

3.2 LO NEGATIVO:

Lo negativo de tener o adquirir una prótesis es que todavía son muy costosas y para personas de escasos recursos es muy poco asequible, entonces con esto podemos decir que el avance tecnológico en esta área no está disponible para toda la humanidad. 

Conclusiones
• En la actualidad hay personas que a pesar de los grandes avances tecnológicos, todavía deben vivir mutiladas debido a que la tecnología no está al alcance de todos, entonces ¿para qué sirven tantos estudios y avances?, quizás eso deben darse cuenta las personas que se dedican a este tipo de actividades y hacer un análisis e intentar que lo que hacen llegue a todo el mundo.

• Como ha sido es y seguirá siendo los avances tecnológicos respecto a prótesis de brazos y demás partes del cuerpo seguirán evolucionando y perfeccionándose, entonces los gobiernos de todos los países del mundo deberían preocuparse un poco en esto y aportar económicamente al desarrollo de estos proyectos e introducir dinero para que las prótesis sean mucho más asequibles para las personas de más bajos recursos.

• Por ultimo una propuesta seria que los países que se han interesado en el estudio de la electrónica y medicina para juntar estas ciencias y crear prótesis de brazos y los países que no lo han hecho deben juntar esfuerzos y buscar los mecanismos para abaratar los costos de las prótesis, tema en el cual la OMS (organización mundial de la salud) sería el organismo indicado para acercar a los países. 
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