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Abstract
 In the medical field is bionics replacement organs or limbs by mechanical versions. Bionic implants differ from mere prostheses that faithfully mimic the original function to overcome these could also.
Index Terms— Biónica, Prótesis, Biomedicina 
 Introducción
Desde tiempos de los cavernícolas se conoce que existió la necesidad de sustituir  ya sean extremidades que se han sido perdidas.

Las primeras prótesis que se hicieron fueron de madera y de manera muy rustica, luego con el pasar de los años las prótesis se fueron mejorando, combinando madera y metales, también desde las últimas décadas específicamente  después de la segunda guerra mundial se ha comenzado un nuevo avance en lo que tiene que ver a prótesis.
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[Figura 1]Extremidad Hanger

Así en esta evolución llegamos a la actualidad donde podemos encontrar prótesis de manos electrónicas o “inteligentes”, así también como piernas, oídos, ojos, pies, brazos, etc., en las prótesis de brazos nos basaremos para hacer un análisis algo breve ya que para hablar sobre estos temas deberíamos escribir libros enteros ya que hay mucha teoría, ejemplos, diseños y criterios.

Marco teórico
 Definición.-

La biónica es la aplicación de soluciones biológicas a la técnica de ingeniería y tecnología moderna.
La palabra Biónica viene del griego “bios” que significa vida y el sufijo “ico” que significa relativo a.

 Prótesis:

Pieza, dispositivo o aparato que se coloca en el cuerpo de una persona o animal para sustituir a un órgano, pieza o miembro dañado o amputado.

Tipos de Prótesis
Exoesqueleticas
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[Figura 2]Extremidad Hanger

Son prótesis con una parte externa rígida confeccionada en resinas anteriormente se lo hacía con aluminio ya que es liviano y accesible.
Endoesqueleticas:
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[Figura 3]Extremidad Hanger

Son prótesis con una armazón central, cubiertas con una parte cosméticas blanda de goma de espuma. Estos componentes principales son prefabricados y se los puede intercambiar, estos también permiten realizar reparaciones parciales de algunas de sus partes o miembros.
Biomedicina
La biomedicina es una rama de la biomédica que se centra en distintos temas como la: inmunología, la biológica molecular entre otras, La biomedicina tiene diferentes aplicaciones ya sean practicas o teóricas en esta también se encuentran conceptos teóricos específicos.
El Objetivo tiene el propósito de desarrollar nuevos fármacos y también de nuevas técnicas que ayudan al tratamiento de distintas enfermedades,  todo esto a partir de bases moleculares de distintas patologías y están pueden ser enfermedades infecciones , alergias, cáncer, sida entre otras.

 Evolución de las prótesis
En 1696, el científico Pieter Verduyn fue el primero que desarrollo la primera prótesis por debajo de la rodilla el cual no tenía un mecanismo de bloqueo lo cual presentaría un problema en la articulación de la rodilla. Fue ahí cuando en 1800 el londinense James Potts diseño la prótesis de pierna de madera con encaje también constaba de una articulación en la rodilla de acero y un pie articulado por tendones de cuerda y esta adquirió su fama con el nombre de “Pierna de Anglesey”
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[Figura 4]Pierna Anglesey
Ya en los tiempo modernos conforme se desarrollaba la guerra civil en los Estados Unidos la cantidad de amputados incrementaba se vio la necesidad de investigar el campo de las prótesis y fue el estadounidense James Hanger desarrollo lo que denominó “Extremidad Hanger ” la cual fue construida con duelas de barril estos avances los cuales aportaron a transformar y hacer progresar el campo de la protésica con distintas mejoras como distintos mecanismos y materiales de esa época.
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[Figura 5]Extremidad Hanger

A finales de la primera guerra mundial no se fomentó mucho el avance de la biónica y con el tiempo se dio lugar a la Asociación Estadounidense de ortoprotesis el cual se encontraban veteranos de guerra y cirujanos los cuales tenían gran importancia en el teman fue dicho asociación la cual impulso el desarrollo y la producción de prótesis modernas que se conoce en la actualidad.
 Desarrollo
A continuación se presenta la tabla en la cual se encuentra  los biomateriales con sus respectivas características para el diseño:
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[Figura 6]Extremidad Hanger
Científicos de la Universidad de Pittsburgh, Pensilvania, y del laboratorio de Física Aplicada de la Universidad Johns Hopkins, Maryland, Estados Unidos, están desarrollando la posibilidad de implantar extremidades sintéticas en personas que sufrieron amputaciones de sus miembros consiguiendo, mediante órdenes dadas por el cerebro, realizar movimientos que cualquier brazo o pierna harían.

[image: image8.png]



[Figura 7]Extremidad Hanger

Estas nuevas prótesis están hechas de una combinación de fibra de carbono ligero y aleaciones de alta resistencia, disponen de 22° de libertad de movimiento (muy cercanos a los 30° que posee un brazo verdadero), además, se pueden tomar objetos muy frágiles sin romperlos, con gran precisión. También, la muñeca y el codo, rotan con gran facilidad, y en conjunto, pesan menos de 4.5 kilos. 

Ventajas
Ayuda en la calidad de vida de las personas que por diferentes razones han perdido partes de su cuerpo  y con esto buscan mejorar su apariencia física.

Las personas que son más jóvenes y no tienen problemas de peso son más capaces de adaptarse a las piernas protésicas. La resistencia, la estructura ósea y la motivación son también factores importantes.

No requiere un cable o arnés de control se puede aplicar piel cosmética en látex o silicona con la cual se mejora en gran parte la restauración cosmética.

Desventajas
Ya que las prótesis tiene distintas formas, distintas modelos, marcas en los cuales unos de los factores eso lo económico en los cuales las personas  de bajos recursos no se encuentran al alcance de eso.
En las prótesis electicas es una gran dificultad el sistema de batería como lo de los motores eléctricos, y estas a su vez son más pesadas aunque las técnicas de suspensión minimizan esta sensación.

 Conclusiones
El desarrollo de estas prótesis ha constituido una experiencia interesante permitiendo profundizar en el área de las prótesis robóticas y elaborar propuestas innovadoras en ciertos aspectos.
 En la actualidad a pesar de los grandes avances tecnológicos en la creación de prótesis se está discriminando a personas ya que no pueden acceder a esto porque sería de gran ayuda que esto llegue a todo el mundo.

Como ya es de conocimiento de mucha gente los avances tecnológicos cada vez son mayores para lo cual sería de gran satisfacción del apoyo de diferentes gobiernos para aportar a que estos se sigan perfeccionando y evolucionando.
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